ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsisteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Ulesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:60 r4=5(2 I’5ZZQ
re=20Q ri=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e;=40V es=30V es=20V eg=10V
Oppejdud: Aleksander Kilk
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e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada koikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tiihijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD I

Ulesanne:

ATE 3150. Kodutdo nr. 1. Alalisvoolu hargahel.

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada koikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tiihijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V e4;=30V es=20V eg=10V
Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.

Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e;=40V es=30V es=20V eg=10V
Oppejdud: Aleksander Kilk
—{—% L
%
V.

2024 | 2025. dppeaasta




ELEKTRIAHELAD I

Ulesanne:

ATE 3150. Kodutdo nr. 1. Alalisvoolu hargahel.

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada koikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tiihijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V e4;=30V es=20V eg=10V
Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada koikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tiihijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada koikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tiihijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e;=40V es=30V es=20V eg=10V
Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | , , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V e,=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuihijooksuskeemi allesjddnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Ulesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20Q i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V e,=30V es=20V eg=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk

2024 | 2025. dppeaasta




ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk

2024 / 2025. dppeaasta




ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | , , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20Q i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V eg=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 6pperiihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tiihijooksuskeemi allesjadnud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | , , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjou arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada kdikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Ulesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e;=40V es=30V es=20V eg=10V
Oppejdud: Aleksander Kilk
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ELEKTRIAHELAD | ATE 3150. Kodutd6 nr. 1. Alalisvoolu hargahel.
Ulesanne:

1. Kirjutada vélja vorrandsiusteem Kirchhoffi seaduste alusel algskeemi kohta otsitavate
haruvoolude | 7, | 3 jne. ning elektromotoorjdéu e; maaramiseks. Sel viisil koostatud
vOrrandsiusteemi pole vaja lahendada.

2. Arvutada algskeemi kohaselt otsitavad haruvoolud | ; , | 3jne. ja elektromotoorjdud e;
kontuurvoolumeetodil. Leitud haruvoolude ja elektromotoorjdu arvvaartuste abil kontrollida
eelmises punktis koostatud vorrandite digsust.

3. Leida potentsiaalide jagunemine algskeemis, kusjuures maandatud sdlme potentsiaal
lugeda nulliks (¢ o = 0 V). Sealjuures joonistada uuesti algskeem ja naidata sellel nooltega
haruvoolude tegelikud (positiivsed) suunad ning méarkida haruvoolude ja
elektromotoorjdudude numbrilised vaartused ja s6lmede 1, 2, 3 ja 4 potentsiaalid.

4. Koostada vdimsuste bilanss_algskeemi kohta. Selleks arvutada koikide tarbijate,
elektromotoorjdudude ja vooluallika vbimsused.

5. Arvutada voltmeetrite naidud U 1 ja U vo.

6. Leida teise haru vool | ; (teise haru elementidel on indeks 2) ekvivalentse generaatori
meetodil.

7. Arvutada teise haru sisendjuhtivus g 2, ning teise ja kolmanda haru (kus elementidel on
indeks 3) vastastikune juhtivus g 23 .

Markusi ja soovitusi:

1. Skeemi (variandi) number valitakse vastavalt 8pperihmas koostatud nimekirjale, mis
esitatakse dppejoule.

2. Skeemi elementide parameetrite numbrilised vaartused on toodud tabelis. Nende valiku
maarab juhendav dppejoud.

3. Ekvivalentse generaatori meetodil (punkt 6) Glesannet lahendades maaratakse
pingegeneraatori elektromotoorjoud e 4 teise haru tuhijooksu olukorras (teine haru on
katkestatud). Sealjuures voolude jagunemine tuhijooksuskeemi allesjaanud harudes tuleks
leida s6lmepingemeetodil.

Ekvivalentse generaatori sisendtakistus R y maaratakse passiivse tuhijooksuskeemi
teisendamise teel katkestatud teise haru klemmide suhtes.

Algandmed variant 3:

r1:5(2 r2:5(2 r3:GQ r4=5(2 I’5:20
re=20Q rr=20Q rg=20 i=2A i1=4A
e,=50V e3=40V es=30V es=20V es=10V

Oppejdud: Aleksander Kilk
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